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Programmation linéaire, cours, terminale TSTMG

1 Reégionnement du plan

1.1 Propriétés graphiques des inéquations linéaires & deux variables

Propriété :

Soit (O; ;,j) un repére. La droite D d’équation .................... ou a, b et
c sont des réels fixés avec (a;b) # (0;0) détermine deux demi-plans de
frontiére D :
— l'un est I’ensemble des points dont les coordonnées sont les solu-
tions de l'inéquation linéaire ...................... :
— lautre est ’ensemble des points dont les coordonnées sont les so-
lutions de I'inéquation linéaire ........................

Propriété :

=,

Soit (O;f;j) un repére et D une droite d’équation y = mx + p. Les
solutions de l'inéquation y < maz + p (resp. y > mx + p)sont les
coordonnées des points du demi-plan situé ..........ccccoooeeiiiiiiiiii. (resp.
............................... de la droite D.
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1.2 Meéthode de résolution graphique des

connues

Méthode :

Exemple :

Résolution graphique de I'inéquation 3z + 2y < 4.

tion sous la forme réduite : .................

2

inéqua

e On met I’

e on trace la droite d’équation ....................

e on hachure le demi-plan qui ne convient pas.
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1.3 Résolution graphique de systémes d’inéquations linéaires & deux va-
riables

Propriété :

Soit (O; ;,j) un repére du plan. Soit le systéme d’inéquations linéaires &
deux variables S :

(En)
ou (Ey), (Es), ..., (E,) sont des inéquations de la forme az + by < ¢ ou
ax + by > c.
Les solutions de ce systéme sont les points du repére dont les coordon-
nées vérifient toutes les équations (Ey, (Es), ..., (E,). Il se trouvent a
["intersection de chacun des demi-plans définis par ces inéquations.

Exemple :
On considére le systéme d’inéquations suivant, :

0 <z< 4
y =0
r+2y—4 < 0

e On met les inéquations qui le nécessitent sous la forme réduite : on a x + 2y —4 < 0 qui équivaut
F: AU c’est a dire & ..................
e On trace les droites d’équation y = =5 +2, v = ..., 0= ... et y = ...

e On hachure les parties du plan qui ne conviennent pas.
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Propriété :
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